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LEGENDA
v = Alimenta varios sensores |[[> = Sinal “negativo” pulsante <«— = Sai alimentagéo OBSERVAGAO
wl}- = Aterramento (malha) ||+ = Sinal positivo e negativo —» = Entra alimentagéo L(v) = Terminal “L” do Conector Vermelho;
il = Aterramento eletrénico <& ()= Sinal do sensor = Relé principal C(c) = Terminal “C” do Conector Cinza; ’

will—+I> = Pulsos de negativo  J +12v = Alimentagéo constante RPA) = Relé de partida G(v) = Terminal “G” do Conector Vermelho.




